Especificacoes ACRE

I I S -
SURVEYING SOLUTIONS

Funcionalidade

o Eficiéncia horaria do trabalho
e 40 hectares
« Radar de alta precisao
o +/ Sistema de radar omnidirecional esférico do sistema anticolisdo
e Precisdao do Planeamento do Controlo Remoto
« vV (RTK/GNSS)
o Tubo de escape de ar
 +/ (Fuga com um botio)
« Planejamento de operagdes 3D usando o mecanismo inteligente
de lA
. V
« Medidor de vazao de alta precisao
« + (Medidor de vazio eletromagnético de dois canais com erro de +2%)
o Indicador de nivel
e Medidor de nivel continuo (com detecdo de carga de pesticidas em
tempo real e previsao inteligente do ponto de abastecimento)
o Caudal maximo de pulverizagao
e 7.2L/min (com bico XR11001)8L/min (com bico XR110015 opcional)
« Método de instalagao de tanques de pesticidas
o Tanque fixo de pesticidas
« Método de instalagao da bateria
e Baterias removiveis
o Controle remoto Unico para varios drones
« +/ (Controlo remoto tnico para até trés drones)
o Tecnologia D-RTK

o V
o Médulo de Radar Top View
. V
o Funcgao Laser de Voo
o V
o Funcao inteligente de resisténcia/retorno
. V

« Previsdo inteligente do ponto de fornecimento



o V
« Vista frontal FPV
. V
« Vista traseira FPV
o V
o Funcao de direcdo coordenada
. V
o Tecnologia prépria da nossa marca

o
Parametros do drone

o Peso total (sem baterias)
e 264kg
« Peso maximo a descolagem
e 76,5 kg (perto do nivel do mar)
o Relacdo empuxo/peso maximo
e 1,70 com um peso de descolagem de 66,5 kg
e Precisao do cursor (com bom sinal GNSS)
e Com D-RTK ativado:+10 cm (horizontal) e £10 cm (vertical)Com D-
RTK desativado: +0,6 m (horizontal) e £0,3 m (vertical) (com fun¢ao de
radar ativada: 0,1 m)
o Bandas de frequéncias RTK e GNSS
e RTK: GPS L1/L2, GLONASS F1/F2, BeiDou B1/B2 y Galileo E1/E5GNSS:
GPS L1, GLONASS F1 e Galileo E1
o Consumo maximo de energia
e 11.000W
« Passe o cursor sobre o consumo de energia
e 10.000 W (com um peso de descolagem de 66,5 kg)
« Resisténcia ao pairar
e 20,5 min (a29.000 mAh) e peso de decolagem de 36,5 kg)7,8 min (a
29.000 mAh e peso de decolagem de 66,5 kg)
« Angulo maximo de inclinagdo

e 15°
o Velocidade maxima de operacgao de voo
e 7m/s

o Velocidade maxima de nivel
e 10 m/s (com bom sinal GNSS)



« Velocidade maxima toleravel do vento
e 6m/s
o Altitude maxima de voo
e 4500m*Reduza a carga de pesticidas em 12% por cada aumento de
1000 metros de altitude.
e Humidade Ambiente de Funcionamento Recomendada

e <93%
« Temperatura da sala de operacao recomendada
e De0a45°C

Parametros do chassis

« Distancia maxima do rotor
e 2145 milimetros
« Dimensoes
e 2.858mm x 2.685 mm x 790 mm (com bragos e laminas
estendidos)2.030 mm x 1.866 mm x 790 mm (com bragos estendidos e
laminas dobradas)1.170 mm x 670 mm x 857 mm (com bracos

cruzados)

Sistema de Poténcia - Motor

« Tamanho do estator
e 100x18 milimetros
o Valor KV
e 77rpm/V
o Tra¢do maxima
e 18,7 kg/rotor
o Poténcia maxima
e 3600 W/rotor
e Peso
e 756¢gr

Sistema de Energia - Hélices

o Diametro x passo

e 38x20 polegadas
o« Peso (com uma Gnica lamina)



e 106gr

Sistema de Energia - ESC

o Corrente maxima de funcionamento (continua)

e 60A
e Tensao maxima de funcionamento

« 60,9V (LiPo, 145)

Camaras FPV

« Angulo de visdo (FOV)

e Horizontal: 129°, vertical:82°
« Resolucao

e 1280x720 15-30 fps

Projetores FPV

« Intensidade maxima da luz

e 13,2]luxa5 mem luzdireta

Sistema de pulverizacao - Tanque de operagao

o Volume do tanque de operacao
e 30L totalmente carregado

o Carga operacional
e 30 kg de carga completa

Sistema de pulverizacao - Bicos

e« Modelo do bico
e SX11001VS (padrao)SX110015VS (opcional)Drones de arvores
frutiferas: TX-VKO04 (opcional)
« Numero de bicos
e 16
o Caudal maximo de pulverizagao
e SX11001VS: 7.2L/minSX110015VS: 8L/minTX-VK4:3.6 L/min
« Tamanho de particula atomizado



e SX11001VS:130-250 umSX110015VS: 170 - 265 umTX-VK4: 110-135
um (dependendo do ambiente operacional real, taxa de fluxo de
pulverizacao e outros fatores)

« Maxima largura efetiva de pulverizagao

e 4-9m (com 12 bicos e uma distancia de 1,5 a 3 metros das culturas)

Sistema de pulverizacao - Bomba de agua

e Modelo de bomba de agua

e Bomba de pistdo

o Tensao de Funcionamento
e 60V

o Caudal maximo
e 4L/min x1

Sistema de pulverizacao - Medidor de vazao

« Faixa de medicao de vazao
e 0.25-20L/min
o Errode medicao de vazdo
o <*2%
o Liquido mensuravel
e Condutividade > 50 puS/cm, liquidos tipicos: agua da torneira ou

pesticidas aquosos organicos ou inorganicos

Radar com sistema de prevencao de colisao
omnidirecional

Modelo
e RD2424R
« Frequéncia de funcionamento
e SRRC/NCC/FCC: 24,05 - 24,25 GHzMIC/KCC/CE: 24,05-24,25 GHz
o Consumo de energia operacional
e 12W
o Poténcia isotrépica irradiada equivalente (EIRP)
e SRRC: < 13 dBm; NCC/MIC/KCC/CE/FCC:< 20 dBm
« Manutencao em altura e adaptacao ao terreno



o Faixa de medicao de altura: 1-30 mFaixa de manutencao de altura: 1,5-

15 mInclinagdo maxima em modo de montanha: 35°
« Sistema de prevencao de colisdes

« Distancia percetivel: 1,5-30 mAngulo de visdo (FOV): Horizontal: 360°,
vertical: # 15°Condig¢des de utilizagdo: A altitude relativa do drone deve
ser superior a 1,5 m e a velocidade inferior a 7 m/s.Distancia de
seguranca: 2,5 m (a distancia entre a ponta da hélice e o obstaculo apos
o drone desacelerar para pairar)Direcao do sistema de prevencao de
colisao: Sistema de prevencado de colisdes horizontalmente

omnidirecional
« Classificagao de resisténcia a agua
o [P67

Radar de visao superior

o Modelo
e RD2414U
« Frequéncia de funcionamento
e SRRC/NCC/FCC:24.05 - 24.25 GHzMIC/KCC/CE:24.05 - 24.25 GHz
« Sistema anticolisdo aérea
« Distancia percetivel: 1,5-10 mAngulo de visdo (FOV): 80°Condicées de
utilizacdao: Durante a descolagem, aterragem e subida quando a
distancia relativa entre o drone e o objeto acima é superiora 1,5 m
Distancia de
segurancga: 2 m (a distancia entre o ponto mais alto no topo do drone e
0 obstaculo ap6s o drone travar e mover-se de forma estavel)Direcdo
do sistema anticolisdo: Sobre o drone
o Classificacao de resisténcia a agua
e IP67
o Poténcia isotrépica irradiada equivalente (EIRP)
e SRRC:< 13 dBm; NCC/MIC/KCC/CE/FCC:< 20 dBm
« Consumo de energia operacional

e 4W
Bateria
e Modelo

o BAX501-29.000mAh-51.8V



« Peso
e Aproximadamente 10,1 kg
o Constante de descarga
e 11,5°C
« Classificagao de resisténcia a agua
e P54 com protecao de envasamento ao nivel da placa
« Capacidade
e 29.000 mAh
o Tensao
e 518V

Controlo remoto

« Modelo
e RM500-ENT
o Frequéncia de operacao do Ocusync Industry Edition
e 2.400-2.4835 GHz5.725-5.850 GHz
o Alcance de sinal efetivo na frequéncia de opera¢ao do Ocusync
Industry Edition (sem interferéncia ou bloqueio)
e SRRC: 5 km; MIC/KCC/CE: 4 km; FCC: 7 km (medido quando a altura de
operacgdo do drone é de 2,5 m)
o Frequéncia de operacao do Ocusync Industry Edition PIRE
e 2,4 GHzSRRC/CE/MIC/KCC: 18,5 dBm; FCC: 29,5 dBm; 5,8 GHzSRRC:
20,5 dBm; FCC: 28,5 dBmCE:12,5 dBm
o Protocolos Wi-Fi
e Wi-Fi Direct, ecra sem fios e 802.11a/g/n/acCompativel com 2 x 2
MIMO Wi-Fi
o Frequéncia de operacao Wi-Fi
e 2.4000-2.4835 GHz5.150 - 5.250 GHz5.725 - 5.850 GHz
o Wi-Fi PIOR
e 2,4 GHzSRRC/CE: 18,5 dBm; FCC/MIC/KCC: 20,5 dBm; 5,2
GHzSRRC/FCC/CE/MIC: 14 dBm; CCK: 10 dBm; 5,8 GHzSRRC/FCC: 18
dBm; CE/KCC: 12 dBm;
o Protocolo Bluetooth
e Bluetooth 4,2
o Frequéncia de operacao Bluetooth
e 2.400-2.4835 GHz
o Bluetooth EIRP



o SRRC/MIC/FCC/CE/KCC: 6,5 dBm
Posicionamento

e Modo duplo GPS + GLONASS
Ecra de visualizacdo

e Ecrade5,5 polegadas com resolugdo de 1920 x 1080, brilho de 1000

cd/m? e sistema operativo Android
Meméria operacional (RAM)
e LPDDR4 de 4 GB
Espaco de armazenamento (ROM)

e Um cartdo microSD com 32GB e espago de armazenamento expansivel
para até 128GB, velocidade de transferéncia classificada como UHS-I
com uma velocidade de grau 3

Porta HDMI
e HDMI 1,4
Drones compativeis
o Drones Agricolas T30 e T10
Consumo de energia operacional
e 18W
Temperatura da sala de operacao
e -10°Ca40°C
Temperatura ambiente de armazenamento

e -30°Ca60°C (dentro de 1 més)-30°C a 45°C (mais de 1 més e menos de
3 meses)-30°C a 35°C (mais de 3 meses e menos de 6 meses)-30°C a
25°C (mais de 6 meses) (com baterias incorporadas carregadas de 40%

a60%)
Carregamento da temperatura ambiente
e 5°Ca40°C

Baterias de controlo remoto integradas

Baterias integradas

e 18 650 Bateria de ides de litio (5000 mAh a 7,2 V)
Duracao da bateria

e 2horas
Método de carregamento

e Use um carregador rapido USB padrao de 12V /2A
Tempo de carregamento



e 2,5 horas (use o carregador rapido USB 12V/2A quando o controle

remoto estiver desligado)
o Controle remoto USB-A Porta Fonte de alimentacao
Corrente/Tensao

e 5V/15A

Bateria de controle remoto inteligente externo

Modelo
e WB37-4920mAh-7.6V
o Tipo de Bateria
e LiPo 2S
o Capacidade
e 4920 mAh
o Capacidade
e 37,39 Wh
o Tensao
e 76V
o Carregamento da temperatura ambiente
e 5°Ca40°C
o Duracao da bateria

e 2horas

Assistente de Carregamento de Bateria
Inteligente Externo de Controlo Remoto

« Modelo
e WCH2
« Tensao de entrada
e 17,3-26,2V
o Tensao e corrente de saida
e 87V&G6A
« Temperatura da sala de operagao
e 5°Ca40°C

Adaptador de alimentacao externo Smart
Battery Charging Assistant



« Modelo

e A14-057N1A
e Tensao de entrada

e 100-240Ve50/60 Hz
e Tensao de saida

o 17,4V
« Poténcia nominal
e 57W

Sistema de espalhamento T30 3.0

o Peso do sistema de espalhamento
e 39kg
« Area maxima de abertura
e 446 cm?
« Materiais Aplicaveis
o Particulas sdlidas secas com um didmetro de 0,5 a 5 mm
o Volume do tanque de espalhamento

e 40L
o Carga maxima do tanque de dispersao
o Classificacao de resisténcia a agua

o P67

o Tensao de entrada
e Alimentagdo: 60V Controlador: 15V
o Poténcia maxima
e De60Ve250WDel15Ve50W
« Temperatura da sala de operacao recomendada
e 0a409C
« Dimensoes
e 560x435x320 milimetros
o Velocidade maxima de rotagcao
e 1300 RPM

Estacao de carregamento de frequéncia
variavel D9000i

« Dimensoes



e 610x520x625 milimetros
« Peso
e 65 quilogramas
o Canal de saida
o 1.Saida de carregamento CC2. Saida AC auxiliar 220V /300W
o Parametros de saida DC
e 40V-60V120A
o Parametros de saida CA
e 220V ou 100V (dependendo da area de expedicdo)
« Poténcia de carregamento
e 7200W
« Tempo para carregar totalmente
e C(Carrega totalmente a bateria em 9 a 12 minutos
« Capacidade do depésito de combustivel
e 25 litros
« Método de inicializagao
e Iniciar com um botdo ou puxar o inicio
« Precisao da tensdo de carregamento

e +/-0,1V

o Precisao da corrente de carregamento
e +/-1A

o Tensao de ondulagao de carga
e 200mV

o Deslocamento maximo do motor
e 420CC

o Poténcia maxima do motor
e 9000W

+ Velocidade nominal de rotagdao do motor
e 3600 RPM

o Tipo de combustivel

e 92# combustivel
e Consumo de combustivel de referéncia

e 0,6 L por bateria inteligente T30* carregada de 30% a 95%
« Modelo de 6leo do motor

e SAE 10W-30

T30 Gestor de carregamento inteligente



Dimensodes
e 300x280x230 milimetros
Peso Total
e 11,5kg
Tensao de entrada
e 100-264 VCA
Tensao de saida
e 40-60V
Poténcia nominal
e 7,200
Corrente de carregamento
o 1209-
Tempo de carregamento
e C(Carrega totalmente a bateria em 9 a 12 minutos
Precisdo da tensdo de carregamento
e +/-0,1V
Precisao da corrente de carregamento
e +/-1A
Numero de canais de saida
o 2
Recursos de protecao
e Protecao contra sobretemperatura, sobretensao, subtensao, curto-
circuito e bloqueio do ventilador
Carregamento da temperatura ambiente
e -20a45°C
Seguranca da Carga
e Protecao de cabos CA, protecao de cabos de alimentacdo e protecao de

conectores de carregamento

Observacgoes

e Ostermos HDMI, HDMI High-Definition Multimedia Interface, HDMI
Trade Dress e os logétipos HDMI sdo marcas comerciais ou marcas
comerciais registadas da HDMI Licensing Administrator, Inc.
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